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Optimal Breeding with Smart Sensing for Robotics For Hands-Free Towards Circular Food
Robotics Optimal Product Quality Production Systems
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HARPER INSTITUTE OF TECHNOLOGY / AGRI-TECH
RESEARCH CENTRE (HARPER ADAMS UNIV., ROYAUME-

Agricultural traffic management Economics of Autonomous Equipment The effects of traffic management

systems and soil health. for Arable Farms. systems on the yield and economics of
crops grown in deep, shallow and zero
tilled sandy loam soil over eight years.
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AGROBOTICS LAB CORNELL UNIVERSITY (ETATS-UNIS)
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AGRICULTURAL TECHNOLOGY RESEARCH, GEORGIA
TECH RESEARCH INSTITUTE (ETATS-UNIS) @

Gr Georgia Tech.

AGRICULTURAL TECHNOLOGY RESEARCH PROGRAM

Georgia Tech Research Institute




GLOBAL INSTITUTE FOR AGRITECH, SIMON FRASER
UNIV. (COLOMBIE-BRITANIQUE)

SIGNIN ~
oniversity . GLOBALINSTITUTE FOR AGRITECH
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APPROCHES
Intégration de robots Conception de robots
concus pour des milieux spécifiquement pour les
industriels besoins en agriculture
(+) Disponible (+) Congus pour répondre
commercialement aux besoins et conditions

(-) Difficilement adaptable ~ dUtilisation
aux conditions d’utilisation (-) Demande des moyens

et du temps
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FACTEURS DE SUCCES
1. Intervenants Stratégies
- Secteur agricole

A. Attendre que ca soit

- Secteur technologique développé ailleurs

2. Expertise pour acheter une fois
- Besoins dans le secteur agricole validée si ¢ca répond
- Capacités technologiques aux besoins

3. Financement B. Développement

local personnalisé
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1. INTERVENANTS - SECTEUR TECHNOLOGIQUE

* Programme de geénie robotique a I'Université de
Sherbrooke

« 1°" et seul programme au baccalauréat au Canada

* |Interdisciplinaire & Entrepreneuriat

« |IMC155 Création de produits innovants AC:T

« PMCx60 Projets majeurs de conception SRS
* 540 hrs/personne sur 3 sessions
. Equipes de 6 a 8 en génie électrique, informatique, mécanique et
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PROJETS PMC EN ROBOTIQUE/TECHNO AGRICOLE

2021
 Désherbex — Désherbage mécanique de
Iégumes racines
* PoulUS — Robot activateur de volailles dans un
poulailler
2022
« AquaVerti — Automatiser une partie du procédé de
transplantation des pousses de laitue dans une
ferme verticale urbaine
* InnovaPlant — Planteur de racines de fraises en
plasticulture

 K-Bot — Robot cueilleur de fruits et légumes en
serre
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PROJETS PMC EN ROBOTIQUE/TECHNO AGRICOLE

- 2022
« Myco — Machine fabriquant des briquettes de biocombustibles a partir de
résidus agricoles
* Projet CycloField — Nettoyage automatique pour les équipements
d'agriculture verticale
- 2023
« E-SCD - Systéeme de contréle de la nappe phréatique a distance
- 2024
« AgroPhys/Viz — Concevoir et prototyper un robot cueilleur de tomates dans
les serres
* PlantBox — Serre intérieure hydroponique et auto-régulée
 VegiPak — Récolte automatisée de laitues Iceberg pour agriculteurs
maraichers

I e’l I ' . llllllllll
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PROJETS PMC EN ROBOTIQUE/TECHNO AGRICOLE

- 2025
« Reforestech — Outil planteur d'arbres électrique ergonomique semi-

automatique

Chemp — Défibrage de chanvre frais

Lonotek — Systéme de pollinisation de fleurs de tomates par vibration

acoustique

Prometheus — Robot cueilleur de tomates

A voir les 28-29 novembre 2025 au Centre sportif
de I’'UdeS, lors de 'Expo MégaGENIALE!

Institut . "
I interdisciplinaire D Université de
d’innovation Sherbrooke
[ ] technologique


https://www.facebook.com/search/top?q=expo%20méga%20géniale

PROJETS PMC EN ROBOTIQUE AGRICOLE

- 2026
« AcerFlow — Systéme de mesure dans une installation acéricole a tubulure
sous vide
* VisiOVO - Automatisation d’'une ligne de production d’ceufs
* PoulTech — Véhicule mécanisé capable de transporter et distribuer
rapidement les poussins dans des poulaillers
« VERTUS - Robot agricole autonome d’épandage
A voir en novembre 2026 au Centre sportif de 'UdeS
- 2027

Soumettez vos idées de projets a Projets majeurs de
conception GE-GI-GM-GR
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https://www.usherbrooke.ca/genie-electrique-informatique/programmes/projets-majeurs-de-conception
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2. EXPERTISE - CAPACITES TECHNOLOGIQUES

Concevoir des pesticides verts Confirmer la non-toxicité
(nanotechnologie) des pesticides verts et
technologies ARN
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Pierre Harvey Kamal Bouarab Peter Moffett B. Chabot J.-B. Denault F.-M. Boisvert Patrick Vermette




2. EXPERTISE - CAPACITES TECHNOLOGIQUES

Analyse d’images pour adresser la santé Concevoir des techniques analytiques

des sols agricoles (intelligence artificielle) avanceées pour le suivi de la santé des
" sols, des eaux et des plantes
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Ramata Magagi Kalifa Goita Yacine Bouroubi

Centre d'applications et de
recherches en télédétection

et Patrick Ménard
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2. EXPERTISE - CAPACITES TECHNOLOGIQUES

Valorisation des biosolides
municipaux pour I’agriculture, et
valorisation de la biomasse agricole

Mathieu Robert Said Elkoun

s LABORATOIRE

DES TECHNOLOGIES
VPN DE LA BIOMASSE

3']- J.-M. Lavoie Hubert Cabana
° .

Etablir un plan de réglementation et
de gouvernance

C.-E. Daniel M.-E. Couture M.-C. Desjardins

Enseignement de technologies en
milieu professionnel

o Université de
Otilia Holgado J Sherbrooke
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2. EXPERTISE - CAPACITES ECNOLOGIQUES

Réduction des gaz a effet de serres Sécurité alimentaire
a travers les activités agricoles (emballages photosanitaires)

Pierre Harvey Jéréme Claverie
T CEMAPROVUS

Vanessa Federico
Di Battista Galli

Agrivoltaique : synergies entre la production
agricole et la production d’énergie

I."‘ o “‘ J’ l 4
+ & \ -
I &
|

« Cristaux » pour
I’amélioration des récoltes

Jean-Francois Lerat Leonard MacGillevray
3Ir (+ Marc Drouin, BU)
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2. EXPERTISE - CAPACITES TECHNOLOGIQUES

Analyser les interactions écologiques en Robotique agricole et IA en interaction
écosystéeme agricole productif avec les personnes et I’environnement

R

Isabelle Pascale Dominique Marc Frangois Frangois Catherine Louis Petit

Laforest-  Beauregard Gravel Bélisle Michaud Grondin Veronneau
Lapointe
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2. EXPERTISE - CAPACITES TECHNOLOGIQUES

- Démarche en cours avec le Centre d'Innovation Agricole en Estrie

- OSBL fondé par des producteurs agricoles il y a 35 ans pour le transfert de
connaissances et I'innovation en agriculture

- 4 M$ + d’actifs agricoles, dont une ferme laitiére, quota laitier, troupeau
laitier, terres, serres

- Actions en 3 axes
= Plante fourrageres pérennes et agriculture régénératrice
= Energie en contexte agricole
= Numérisation automatisation robotisation de I'industrie bioalimentaire

+ Consolider I'écosystéme favorisant I'adoption des outils technologiques par les
entreprises bioalimentaires
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2. EXPERTISE - CAPACITES TECHNOLOGIQUES

 Actions en cours

o 5 cohortes en démarrage
= Repousser la faune des cultures avec outils technologiques,
» Reéduction de la charge bureaucratique des entreprises agricoles par IA
» Débroussailleur automatisé
= Agrivoltaique
= Agriculture de précision

o 8 projets répondant aux besoins des entreprises du secteur
» Robot de taille d'arbres de Noél
= Outils répondant aux besoins des cohortes P —

= Projets majeurs de conception découlant des besoins du milieu 5“ AGRICOLE
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3. FINANCEMENT - INVESTISSEMENT

Precision Agriculture

Satellite Agricultural
Technology Robotics

Artificial

Big Data
Intelligence

@ & Analytics

Emission
Variable Rate
Technology Reduction

Technology

589

Startups & emerging companies analyzed

interdisciplinaire insights

Institut Stortus -
3 & UDS ki
ol e https://www.startus-insights.com/innovators-guide/precision-agriculture-trends/ Sherbrooke



3. FINANCEMENT - TRAJECTOIRE

Investissements

¢----Vallée de lamort----»

Collaboration
publique / privée

Recherche de base
1

Recherche appliquée Développement de technologies Prototypage et développement de systémes
L 'l :

................... -

d'innovation
technologique

Technologie validée dans Technologie
un e part N ¢

Niveau de préparation a la technologie

Tachnalnau Readinacs | ausl (TRI |

https://laclecestletemps.com/traversez-la-vallee-de-la-mort-avec-votre-startup/

Université de
Sherbrooke



3. FINANCEMENT - CAPITAUX DE RISQUE

Carbon Robotics Blue River Technologies
«  Fondation : 2018 - Fondation : 2011

- 2019/09 : 8.9 M$US « 2012 : 3 M$US

- 2021/09 : 27 M$US - 2014 : 10 M$US

- 2023/04 : 30 M$US « 2015/12 :17.5 M$US

« 2024/10: 70 M$US « 2017 : vendu a John Deere

- 2025/10 : 21 M$US pour 305 M$US
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3. FINANCEMENT - PROGRAMME FEDERAL

SOLUTIONS INNOVATRICES

3Ir i;?s:i'gji:cti!’"“a"e Financement pour Université de
o iechmiogaue accéder au marché Sherbrooke
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3. FINANCEMENT - INFRASTRUCTURE DE RECHERCHE

I * Gouvernement Government
du Canada of Canada

civil / militaire

- f ’ il . ;\ . -\ ;- *
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MESSAGES A RETENIR

» Sl vous voulez faire des projets de conception, de
recherche ou d’experimentation en robotique et
technologie agricole, 'UdeS souhaite contribuer

établir le créneau au Canada

* || existe des leviers construisant sur les
contributions de tous pour arriver a demarrer et
maintenir des initiatives locales d’envergure
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FRANCOIS.MICHAUD@USHERBROOKE.CA
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